
步骤 1

初始化分布式环境  
加载 tokenizer  

加载 prompt dataset  

步骤 2

初始化 DeepSpeedRLHFEngine  

初始化 actor 初始化 ref 初始化 reward 初始化 critic

步骤 3

初始化 DeepSpeedPPOTrainer 
初始化 experience dataset

步骤 4

启动 PPO 训练

给定 prompt PPO 生成阶段 PPO 训练阶段

PPO 生成阶段 (trainer.generate_experience())

生成 response 生成 action logits 生成 sft logits 生成 reward 生成 value

PPO 训练阶段 (trainer.train_rlhf())

计算 old reward 计算 advantage 计算 return 计算 new action logits 计算 ratio 计算 actor loss backward 计算 new values 计算 critic loss backward


